Dacifoll

Inledning
Styrprincip En frekvensomformare likriktar véxelspan-  Den reglerbara spanningen och frekven-
ningen till likspanning och omformar sedan  sen som matas till motorn gér det majligt
denna likspanning till en vaxelspénning att steglost varvtalsreglera standard trefas
med reglerbar spanning och frekvens. asynkronmotorer.
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1. Stromforsorjning 7. Motorspolar
3 X 200/220/230 V ac, 50/60 Hz. Fordelar med motorspolar:

3 x 380/400/415 V ac, 50/60 Hz.  Langa motorkablar kan anvandas.
3 x 440/460/500 V ac, 50/60 Hz. * 100% kortslutnings- och
jordslutningsskydd.

2. Likriktare » Obegransad koppling pa frekvens-
En trefas likriktarbrygga likriktar omformarens utgang.
vaxelspanningen till likspanning. * Reducerar du/dt-forhallandet.

3. Mellankrets 8. Utgang
Likspanning = Reglerbar véxelspanning:

V2 x matningsspanning. 10-100% av matningsspanningen.
Reglerbar frekvens: 0,5-120/0,5-500 Hz.

4. Spolar i mellankretsen
Utjamnar likspanningen och minimerar 9. Styrkort
natstorningarna. Har finns datorn som styr vaxelriktaren,

som alstrar det pulsmonster med vars

5. Kondensatorer i mellankretsen hjalp likspanningen omvandlas till en
Utjamnar likspéanningen. variabel vaxelspanning med reglerbar

frekvens.

6. Véxelriktare
Omvandlar likspanningen till en variabel
véaxelspanning med reglerbar frekvens.
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Dacifoll

Teknik

| frekvensomformarna VLT® serie 3000
anvands ett styrsystem kallat VVC
(spénningsvektor-styrning) som har
utvecklats av Danfoss.

VVC-principen ar dverlagsen den

traditionella PWM-principen (pulsbredds-

modulering) pa foljande satt:

* Full markmotorspéanning vid
markmotorfrekvens.

» Naéstan perfekt aterskapande av den
sinusformade natstrommen.

« Mycket sméa switchforluster ger hdg

verkningsgrad.

Fordelarna stadkoms med hjalp av ett
sarskilt switchmonster: switchintervallen &r
mycket korta, vilket ger hdg switchfrekvens,
och de sex halvledarna i véxelriktardelen
hélls omvéxlande och parvis stangda under
60° av en sinusperiod. Motorstrommens
vagform ar mycket lik natstrommens.
Switchpausen under 60° av sinusperioden
betyder ocksa att full méarkmotorspéanning
kan erhallas och att vaxelriktarens switch-
forluster minskas med ungefar en tredjedel.

Figurerna nedan visar switchmonstret och
maximal motorspanning med VVC-
principen och med den traditionella
pulsbreddsmoduleringen (PWM).

Den fulla méarkmotorspanningen och den
perfekta stromvagformen innebar att
Danfoss VLT® serie 3000 medger full
motorprestanda utan nedstampling precis
som nar motorn drivs direkt fran natet.
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Motorspanning och foérenklat switchménster med Danfoss VVC-princip
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Motorspéanning och switchmonster med den traditionella pulsbreddsmoduleringen (PWM)

V-W

-0,50

-1.00 -

Switchmonster for U-fasen
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Spéanning mellan faserna till motorn
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Dacifoll

Teknik

Fabriksinstalld
U/f-karaktaristik

Reglernoggrannhet

VLT® serie 3000 levereras med flera stan-
dardkomponenter som annars skulle
behdva kopas separat, t ex motorspolar,
natfilter, galvanisk isolering (PELV).

Genom att dessa komponenter ingar som

standard erhalls foljande fordelar:
* Utrymme sparas.
* Installationen férenklas genom att

VLT® 3000 uppfyller de flesta krav.

Beroende pa belastningstyp har VLT® serie
3000 dynamiskt anpassad eller fabriks-
installd U/f-karaktaristik (motorspanning/
frekvens) som ger ratt magnetisering av
motorn sa att basta mojliga verkningsgrad
och optimal dynamik erhalls.

Det ar mojligt att valja mellan tre U/f-karak-
taristiker for VT-drift sa att startmomentet
optimeras eller sa att motorns ljudniva
eller effektforluster minimeras. En ny
parameter (106) med benamningen "Auto-
matisk anpassning" optimerar motorpara-
metrarna vid konstant belastningsmoment.

Konstant moment CT Um A
(Parameter 100) [v]
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a- (PAR.105)
1: VT lagt
2: VT medium
3: VT hogt
Efterslapningskompenserat +0,5% 5-50 Hz: VLT® 3011-305210_90% belastningsandri
(beroende av motorstorlek) 10-50 Hz: VLT® 3004—3008( 6 belastningsandring)

+1,0% 5-50 Hz: VLT® 3004-3052 (10-140% belastningsandring)

PID (reglering) +0,1% 5-50 Hz: (-140 - +140% belastningsandring)

Styrning (digital)

+0,01% 0,5-120 Hz
0,5-500 Hz

(frekvensstabilitet)

+0,05% Frekvensuppldsning (digital)

10
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Dacifoll

Mandverpanelen

Mandverpanelen

Yttre montering
av mangverpanelen
(extern panel)

Tangenter for lokal drift

Tangenter for
programmering

For programmering och lokal styrning kan
manoverpanelen pa frekvensomformarens
front anvandas.

Manoverpanelen bestar av ett tangentbord
och en display.

Tangentbordet anvands for tvd andamal:
lokal styrning och programmering.

Displayen anvands for kommunikation
mellan frekvensomformaren och operatéren.

Pa manoverpanelen finns en réd och en
gron lysdiod. Nar den grona lysdioden (On)
lyser far frekvensomformaren spanning.
Den roda lysdioden (Alarm) anvands for
larmandamal. Lysdioden blinkar vid larm.

Med hjalp av en adapter och en kabel kan
mandverpanelen monteras i ett separat
skap. Storsta méjliga avstand mellan
frekvensomformaren och den externa
panelen &r 3 m. Monterad mandverpanel
uppfyller IP 54. Halstorlek i panelen:

112 x 51 mm £ 0,5.

175HA8.00

DANFOSS

Stop

Start Reset

Jog + -

Parametrarna 003/004 anvands for lokal
installning av referensen.

(»]anvands for att kora motorn vid en fast
forinstalld frekvens (parameter 203).
anvands for att byta rotationsriktning.

Obs! Av sakerhetsskél kan tangenten
endast anvandas nar omformaren ar

installd for lokal drift (parameter 003)

och funktionerna () och (&) ska véljas
(parameter 008 och 009).

Vid normal drift (i DISPLAYLAGE) anvands
och (-] for véaxling mellan 12 display-
visningar:

* Referens %

e Frekvens Hz

 Display / Arvarde %

e StromA

e Moment %

» Effekt kW

« Effekt hk

e Energi kWh

e Motorspanning V

e Likspanning V

e Termisk motorbelastning %

e Termisk vaxelriktarbelastning %

Data

Programmering utférs genom att data-
vardena andras i parametrar som ar grup-
perade pa en meny.

Vissa parametrar kan stéllas in pa olika
sétt i fyra olika menyer (parameter 001).
Mer information finns pa sidan 81.

anvander du for att vaxla till menylage
fran datalage eller displaylage.

anvands aven for att vélja en viss
parametergrupp.

anvands for att vélja datalaget eller
displaylaget frdn menylaget. [ anvands
aven for att flytta markéren mellan data-
vardena.

och (-] anvands for att vélja en para-
metergrupp, en viss parameter eller ett
datavarde.

Du kan nar som helst 6verga till display-
laget genom att trycka pa [«) och [=] sam-
tidigt.
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Dacifoll

Displayens utformning

Olika lagen ger olika
information

Displayen ger olika information beroende

pa laget och driftinstallningen.

DISPLAYLAGE

VARDE FOR VALD VISNING, inkl. enhet

och larmmeddelanden pa sidan 122.

Se forteckning over status-, aterstallnings-

Se parameterforteckning pa sid 151-152.

—00,0 Hz

NAMN PAVALD VISNING — [ FREQUENCY O ——ROTATIONSRIKTNING
STATUS, inkl. indikering for lokal drift — FUNCTION OK 1——INSTALLNINGSVAL
(1-4 KAN VALJAS |
PARAMETER 001)
MENYLAGE
00,0 Hz
BLINKANDEPARAMETERNUMMER —— [0..] OPERATING - PARAMETERGRUPP
= MARKORBLINK SETTING —— NAMN
PARAMETERLAGE
00,0 Hz
BLINKANDEPARAMETERNUMMER
~MARKORBLINK — T 00[0 JLANGUAGE = ——PARAMETERNAMN
INSTALLTDATAVARDE — ENGLISH 1
DATALAGE
00,0 Hz
) LANGUAGE —— PARAMETERNAMN
=MARKORBLINK __| [F] NGLISH 1

DATAVARDE

LARMLAGE

ATERSTALLNINGSLAGE
LARMORSAK —

ALARM

” TRIPPED
r OVERVOLTAGE
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Dacifoll

Displayens utformning

Sa har ser displayen ut i de fyra lagena

ALARM MODE
~

FROM ANY STATE_ |

DISPLAY MODE

]
[3 Lo i
L _ _ _ —

FROM ANY STATE

o]

175HA138.10

DANFOSS

DISPLAY MODE
MENU MODE
50.0 Hz r R
Stop] | [REQUENSY = || lvenyl | GRouP GROUP GROUP
| Reonl | RUN ok Ul | — g
| = — |0 & |1 | =110 s
|

TIME ouT | 2Q SEC

NO ACTION —_——————
A
l T Menu
DATA MODE
]
| |
1 1
—_ —_ -—
4! ¢ ENGLISH ¢ DEUTSCH _——— !
REEE |
-
MENU MODE PARAMETER MODE DATA MODE ALARM MODE
50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz ALARM
0 . . OPERATION 000 LANGUAGE LANGUAGE TRIPPED
AND DISPLAY ENGLISH . ENGLISH * OVERVOLTAGE

= 0 =0 =0

= O
\/\/
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Dacifoll

Menystruktur

Menystruktur

Parameternumreringen

Forflyttning i
menysystemet

Datavardet for en
parameter

Andra ett siffervarde

Andra ett textvarde

Avsluta datalaget

Frekvensomformaren har ett menysystem
med flera parametrar som kan anvandas
for att optimera motorns drift.
Parametrarna ar indelade i sju grupper
(grupperna 0 till 6).

Det finns ocksa grupper for olika tillval. De
beskrivs i handboken for det aktuella
tillvalet.

Parametergrupper

0.. Drift och visning 000-099
1.. Last och motor 100-199
2.. Referenser och gréanser 200-299
3.. Funktioner och timers 300-399
4.. Ingangar och utgangar 400-499
5.. Seriegranssnitt 500-599
6.. Service och diagnostik 600-699

Parameternumret bestar av tre siffror.
Siffran langst till vénster anger gruppen.

| varje grupp ar parametrarna numrerade
med borjan fran 0.
Exempelvis i grupp 1..: 100, 101, 102...

Nar frekvensomformaren slas pa forsta
gangen stélls den i displaylage.

Byta grupp

Om du vill forflytta dig i menysystemet
ska du anvéanda [« foljd av (+] eller (-]
(se sid 61).

Byta parameternummer

Du kan na parametrarna i den valda
gruppen med hjalp av foljd av
eller [=].

Okar och [-])minskar parameter-
numret.

Né&r du har valt en parameter och vill
andra dess datavarde trycker du pa

(e fOljd av [+] eller [-].

Datavardet kan vara ett siffervarde eller
ett textvarde.

Nar du har tryckt pa (=] markeras siffran
till héger. Den visas blinkande. De andra
siffrorna kan markeras en efter en
genom att [ trycks en, tva eller tre
ganger.

Den markerade siffran kan @ndras med

hjélp av (-] eller [-].

Ett nytt datavarde lagras nar du lamnar
datalaget eller automatiskt efter 20 s. Det
ar inte mojligt att ta bort eller att &ndra i
fabriksinstallningen.

OBS! Motorn ska stoppas genom
att = trycks innan datavardena for
vissa para-metrar andras (se
fabriksinstallningar).

Om datavardet for den valda parametern
ar en text visas texten i displayen.

Du kan andra den genom att trycka

pa [] och darefter pa (+] eller [-].

Alla texter visas darefter en och en.

Den visade texten lagras nar datalaget

[amnas. Det &r inte mojligt att ta bort eller
att andra i fabriksinstallningen.

OBS! Motorn ska stoppas genom
att @2 trycks innan datavardena for
vissa para-metrar andras (se
fabriksinstallningar).

Du lagrar datavardet genom att trycka
pa [=) . Nu har du aktiverat

parameternumret och kan forflytta dig
inom parametergruppen med hjalp av

(+]Joch [-].
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Dacifoll

Gruppbeskrivning

Grupp O..
Drift och visning

Grupp 1.
Last och motor

| denna grupp finns parametrar for dis-
playvisning, lokal drift och instéllnings-
hantering.

Obs! Valet mellan de tolv olika dis-
play-visningar som anges pa sidan 60
utfors inte i denna grupp.

Denna parametergrupp har reserverats
for de instéllningar som &r nddvandiga
for att anpassa frekvensomformaren till
tildampningen och motorn.

De forprogrammerade vardena i paramet-
rarna 100-105 ar lampliga fér normal drift
med standard asynkronmotorer med
konstant belastningsmoment utan paral-
lellkopplade motorer.

Vid kvadratiskt moment ska nagot av VT-
lagena (variabelt moment) eller VT-lagen
med CT-startmoment (hégt startmoment)
valjas.

Parallellkopplade motorer

Om parallellkopplade motorer anvéands pa
frekvensomformarens utgang, eller om
man anvander nagon typ av synkron
motor, ska man vélja konstant moment
utan startkompensering i parameter 100
och styrning i parameter 101.

Autooptimering
En ytterligare installning kan forbattra

momentet eller vartalsregleringen om
motordata skiljer sig fran de typiska
varden som forutsatts som standard.

Punkterna 1-4 i snabbinstallning ska
utféras. Den automatiska installnings-
funktionen gor det latt att utféra denna
installning. Starta installningen genom att
stalla in parameter 106 pa TILL och tryck

PA [sur] .

VLT® utfér en matning av viktiga motor-
data och stéller automatiskt in berérda
parametrar (108-113). For basta install-
ning rekommenderas automatisk
parameterinstallning pa kall motor.

Varning:
Motorn startar utan forvarning.

Manuell instéllning kan géras med
parametrarna 109-113 for korrigering av
standardvérden eller automatiskt
installda varden.

Reglering

Om reglering kravs ska transmittern,
varvréknaren eller pulsgivaren avge
nagon av de analoga standardsignalerna
(t ex 0-10 V, 0-20 mA; 4-20 mA) eller en
pulsfrekvens pa max 100 Hz, 1 kHz eller
10 kHz (programmerbart). Fullskale-
vardet ar alltid 100%.

Transmittersignalen bor véljas sa att hela
skalomradet utnyttjas. Hansyn bor tas till
oversvangning. Pulssignalen har en
oversvangning pa upp till 200% for 100
Hz och 1 kHz, och upp till 130% for 10
kHz. For basta mojliga dynamik och
noggrannhet bor du valja en pulsfrek-
vens s& nara 10 kHz som mojligt (vid
max varvtal). Om detta &r omdjligt kan
transmittersignalen korrigeras med
arvardesfaktorn (parameter 125). Mot-
svarande referenssignal kan antingen
vara installd internt (digital referens) eller
anges med analoga signaler eller puls-
signaler (omrade 0-100%). Det &r inte
mdjligt att valja samma signaltyp
(spanning, strom, pulser) for bade
borvarde och arvarde.

Vid start bestams utfrekvensen av bor-
vardet och feedforward-faktorn och frek-
vensomformarens min/max-installningar
for frekvensen.

Feedforward-faktorn anvands om den
onskade referenssignalen inte ger rétt
startfrekvens. Arvardesskaleringen an-
vands om transmittern inte kan véaljas
optimalt till ingdngssignalens
skalomrade.

PID-regulatorn korrigerar sedan utfrekven-
sen genom att jamfora referensen och

arvardessignalen.

Vid stopp stélls styrutgangen (integra-
torn) til 0 sa att en aterstart kan utféras
med normala startvillkor.

Fortsattning...

66
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Gruppbeskrivning

Grupp 1..
Last och motor
(forts)

PID-optimering 1. Starta frekvensomformaren.

Parameter 121 2. Oka vardet i parameter 121 (proportio-

(proportionell forstarkning) stélls in till 0,01 nell forstarkning) tills arvardessignalen

(minvérde, fabriksinstallning). (FB) svanger konstant. Minska vardet
tills svangningarna upphor.

Parameter 122 Minska ytterligare (0,4-0,6 ganger).

(integreringstid) stélls in till oandligt
(maxvarde, fabriksinstalining).

w

. Minska véardet i parameter 122

(integreringstid) tills arvardessignalen
Parameter 123 (FB) svanger igen. Oka vardet tills
(differentieringstid) stélls in till 0 s. svangningarna upphor. Oka ytterligare
darefter (1,15-1,5 ganger).

4. Parameter 123 (differentieringstid)
anvands endast i snabba system.
Ett typiskt varde ar integreringstiden
dividerad med 4.

5. Minska eventuellt regleromradet (para-
meter 120) sa att Gversvangningen
minskar.

Obs! Aktivera eventuellt start/stopp
upprepade ganger for att kontrollera
stabiliteten.
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Gruppbeskrivning

Styrning

Grupp 1.. Last och motor (forts)
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Gruppbeskrivning

Grupp 1.. Last och motor (forts)

PID-reglering
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Grupper

Inledning

Bromsstyrning

Instéllning av upp- och
nedramptider

Kontroll av elektromekanisk broms via
frekvensomformarens relavtgang.
Bromsstyrningen for den elektromekaniska
bromsen har funktioner som bl a férbattrar
positioneringen.

Motorstrémsoévervakningen har en funktion
som automatiskt aktiverar bromsen néar
motorstrémmen sjunker till eller under det
installda minvardet.

Bromsstyrningen har en optimerad rela-
funktion med kort reaktionstid, som styr
den elektromekaniska bromsen. Bromsen
ska vara aktiv (spanningslos) nar appara-
ten gar pa tomgang. Rela 01/04 kan stallas
in s& att motorbromsen lossas automatiskt
nar den installda motorfrekvensen
overskrids.

Det ar mojligt att stalla in skilda ur- (start)
och inkopplingsfrekvenser (stopp).

Det ar mojligt att koppla bort motor-
stromsovervakningen under start. Hur
lange den ska vara bortkopplad beror pa
den instéallda férdrojningen.

For att astadkomma hog dynamik kopplas
startkompenseringen bort med parameter
100.

Parametrarna for bromsstyrningen
beskrivs har:

Param 100 Datavarde [6]

Param 230-231-

232-233 Se figuren nedan

Param 409/410 Datavéarde [16] / [17]
| parameter 405 (plint 29 ingang) kan man ~ VARNING!

vélja mellan tva olika ramptider.

For normal start/stopp kan man antingen
valjaramp 1 eller 2.

Snabbstopp ar alltid ramp 2.

Man far inte andra i parametrarna for
det rela som anvénds for
bromsstyrningen (param 409 eller 410)
eftersom det kan medfdra att bromsen
lossas sa att maskin- och personskador
riskeras.

Start/Stopp —

Frekvens/

Strom f2|

Rela y
DANFOSS f1 = Par. 230 | = Par. 232
175LA035.10 f2 = Par. 231 tx = Par. 233
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Gruppbeskrivning

Grupp 2..

Referenser och granser

Frekvensomformaren VLT® skiljer mellan
olika referenstyper.

Observera att den analoga referenstypen
stalls in i grupp 4.

Outnyttjade referenser stalls pa 0 eller
kopplas bort (parametrarna 205-208,
412-413).

Analog referenstyp

arameter411 8
(p ) Utfrekvens 8¢
i i
MAX
4
2
1.7
72-3
Z
MIN 5 .
e Ref
7/
/%
7/
7/
/
—MAX~-
Digital referenstyp.
(parameter 204)
Y siAz8.00
Utfrekvens
A Aﬁgbg
ret.
MAX +50% 0
-10%
-50%
MIN
0 ov
0 20mA
4 20mA

1. Linjar mellan min och max. [Data 0]

2. Proportionell mot referensen med
min- och maxgranser. [Data 1]

3. Proportionell mot referensen med
reversering. [Data 2]

Relativ referenstyp. Data [1]

DANFOSS
Utfrekvens 175HA45.10
t Angg
ref.
MAX +10% o
-10%
-50%
MIN 75
i
“
10V
° 20mA
4 20mA

Frekvens- och stromomraden
| denna grupp kan du ange inom vilket om-
rade du vill att motorn ska koras.

Du kan programmera frekvensomformaren
sa att den avger utsignaler om granserna
overskrids (parametrarna 407-410).

Iv A

1 T

TV A S N | S T
(PAR.209) i I I
i I I

TigH b — = — L4
(PAR.213) I
I
I

7
bt =
.

DANFOSS
175HA48.00

S VUV SR

|

|
=L

|

|

|

|

fMIN  Low
(PAR.201) (PAR.210)

Inom / utom omréadet

T
REF fhicH  fmax
(PAR.211) (PAR.202)
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Parameterbeskrivning

0.. Drift och visning

000
Sprékval
(LANGUAGE)

001
Menyval
(SETUP OPERATIO)

Varde: Denna parameter bestammer spraket i
0 Engelska (ENGLISH) [0] displayen.
Tyska (DEUTSCH) [1]
Franska (FRANCAIS) [2]
Danska (DANSK) [3]
Spanska (ESPANOL) [4]
Italienska (ITALIANO) [5]
Vérde: Funktion:
Fabriksinstéllning (FACTORY SET) [0] Man kan valja den menyinstallning som
0 Meny 1 (SET-UP 1) [1] ska styra frekvensomformaren. De para-
Meny 2 (SET-UP 2) [2] metrar som man kan a&ndra ar angivna
Meny 3 (SET-UP 3) [3] pa sid 149-150. Om man behéver flera
Meny 4 (SET-UP 4) [4] installningar kan upp till fyra olika véljas.
Ext. menyval (MULTI SETUP) [5] Om man vill valja mellan olika instéllnin-
gar genom fjarrkontroll kan man anvénda
Exempel: plintarna 16/17 eller 32/33 samt
Instéllning Plint 17 Plint 16 serieporten.
1 0 0
2 0 1 Beskrivning av val:
3 1 0 Fabriksinstélining ger fabriksinstallda
4 1 1 data. Kan anvéndas som datakélla om

évriga installiningar ska aterstéllas till ett
kant tillstdnd. Spraket ar i detta fall alltid
engelska.

Det ar inte mojligt att andra data nar den
har installningen ar vald.

Instéllning 1-4 &r fyra individuella
installningar som kan anvandas valfritt.
Det gar att andra i den installning som
anvands och andringarna paverkar
apparaten direkt.

Flerinstallning anvands om man vill
fjarrstyra med flera instéllningar. Plint
16/17 (param 400/401), plint 32/33
(param 406) eller seriebussen kan anvan-
das for att véxla mellan instéllningarna.

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Dacifoll

Parameterbeskrivning 0.. Drift och visning

002 Varde: Funktion:
O Ingen kopiering (DO NOT COPY)[0]

Kopiering
(SET-UP COPY)

Kopiera till 1 fran #
(COPY TO 1 FROM #)
Kopiera till 2 fran #

[1]

Man kan kopiera en menyinstallning till
en av de andra installningarna eller alla
de andra instéliningarna samtidigt, men
inte till instéllning [0]. Man kan endast

(COPY TO 2 FROM #) [2] kopiera i stopplage.

Kopiera till 3 fran #
(COPY TO 3 FROM #) [3] Beskrivning av val:

Kopiera till 4 fran # Kopieringen bérjar nar man angett
(COPY TO 4 FROM #) [4] o©nskat datavarde och datalaget lamnas

Kopiera till ALLA fran # genom tryck pa MENU eller automatiskt
(COPY ALL FROM) [5] efter 20 sekunder.

Rad 3 pé displayen blinkar medan kopi-
eringen pagar.

Displayen visar den installning som man
kopierar fran och till. Det ar alltid den
aktiva instéllningen som man kopierar
fran (vald i parameter 001 eller via
plintarna 16/17 eller 32/33).

Né&r kopieringen ar klar véaxlar datavardet
automatiskt till "ingen kopiering” [0].

003 Varde: Funktion:
Styrplats 0 Fjarr (REMOTE) [0] Man kan valja tre former av mandvrering
(LOCAL/REMOTE) Lokal med externt stopp av VLT®: fiarrmandvrering, lokal med moj-
(LOC/EXTSTOP) [1] lighet till externt stopp och lokal
Lokal (LOCAL) [2] mandvrering.

Beskrivning av val:

Fjarrmandvrering valjs om man vill styra via
styrplintarna eller serieporten (RS485).
Tangenterna &r standigt aktiva om de inte
blockerats med parametrarna 006-009.
Obs! Lokal reversering ar dock inte mgjlig,
oavsett vad som valts i parameter 008.
Lokal med externt stopp véljs om man vill
manovrera VLT® fran tangentbordet utan
att anvanda externa styrsignaler, men med
mojlighet till extern stoppfunktion. Den
externa stoppfunktionen ska anslutas
mellan plintarna 12 och 27. Man maste
anvanda en brytande kontakt (NC) och
plint 27

(parameter 404) ska stallas in till utrull-
ningsstopp eller aterstallining och utrull-
ningsstopp.

Lokal valjs om man uteslutande vill manév-
rera VLT® med tangentbordet, utan nagon
form av yttre styrsignaler (inte heller via
RS485).

Obs!

For bagge lokalvalen kan varvtalet styras
med parameter 004.

0 = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Parameterbeskrivning

0.. Drift och visning

004

Lokal referens
(LOCAL SPEED)

005
Displayvarde
(VALUE AT MAX)

006

Lokal aterstallning
(LOCAL RESET)

007

Lokal stopp
(LOCAL STOP)

Varde:
0.,00 - REFMAX

Funktion:

Man véljer lokal referens om man vill stal-

lain varvtalet (frekvensen) fran manéver-

panelen.

Obs! Lokal referens kan inte anvandas om

fiarrmandvrering valts i parameter 003.

Beskrivning av val:

Frekvensomformarens utfrekvens kan stal-

las in direkt i Hz med hjalp av plus/minus-

tangenterna.

Det instéllda vardet lagras 20 s efter sista

andringen och hamtas efter natavbrott.

Varning!

Detta medfor att motorn kan starta utan

varning vid natinkoppling om parameter

014 andras till "auto aterstart” [0].

— Obs! | den har parametern lamnas inte
datalaget automatiskt.

— Lokal referens kan inte styras via
seriebussen (RS485).

— Dataéndringar i parameter 004
blockeras om parameter 010 stalls till
"medges inte”.

Varde:
1-9999

Funktion:

Vid val av display/feedback i dis-playlaget
kan man erhalla en utlasning som &r en
skalning av referenssumman, om "styring
eller efterslapnings-kompenserat ar valt i
parameter 101. Enhet kan véljas i param-
eter 117.

Beskrivning av val:

Det inprogrammerade vardet visas nar
utfrekvensen ar lika med F,,. (parameter
202).

Vérde:
Medges inte (DISABLE) [0]

0 Medges (ENABLE) [1]

Funktion:
Man kan valja/koppla bort "lokal aterstall-
ning” pa tangentbordet.

Varde:
Inte aktiverad (DISABLE) [0]
O Aktiverad (ENABLE) [1]

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.

Funktion:

Man kan vélja/koppla bort "lokalt stopp”.
Det aktuella tillstandet “lokal start” eller
"lokalt stopp” lagras.

Beskrivning av val:

Medges véljs om man vill att lokalt stopp
ska vara aktivt.

Medges inte véljs om ettdera av féljande
onskas:

1) Om "lokalt stopp” ar aktiverat innan
"lokalt stopp medges inte” véljs kan appa-
raten startas med tangenten for lokal start
(om fjarrmandvrering &r valt ska den fjarr-
mandvrerade startfunktionen vara aktiv).

2) Om "lokal start” ar aktiverat innan "lokalt
stopp medges inte” valjs kan apparaten
inte stoppas med tangenten for lokalt stopp
och foljaktligen kan apparaten inte stoppas
frdn mandverpanelen.
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Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

008

Lokal reversering
(LOCAL FWD / REV)

009
Lokal jogging
(LOCAL JOG)

010

Lokalt varvtalsval
(LOC REFERENCE)

011
Aterstéllning av

energiraknare
(ENERGY COUNTER)

012
Aterstéllning av
timréaknare
(HOUR COUNTER)

Varde: Funktion:
Inte aktiverad (DISABLE) [0] Man kan vélja/koppla bort "lokal reverse-
O Aktiverad (ENABLE) [1] ring” med tangentbordet. Lokalt valt “lokal”
eller "lokal med yttre stopp”: parameter 003.
Varning!
Obs! Om lokal rotationsriktning valts (para-
meter 008) kan funktionen endast vara
aktiv om reversering inte valts via plint 19
(parameter 403).
Varde: Funktion:
O Inte aktiverad (DISABLE) [0] Man kan vélja/koppla bort "lokal jogging”
Aktiverad (ENABLE) [1] med tangentbordet. Lokal jogging &r moj-
lig oavsett val: parameter 003.
Joggvarvtal:
Endast s& lange tangenten halls intryckt.
Varde: Funktion:
Inte aktiverad (DISABLE) [0] Man kan véalja/koppla bort "lokalt varvtals-
0 Aktiverad (ENABLE) [1] val.
Beskrivning av val:
"Medges inte” valjs om man inte vill ha
mojlighet att andra varvtalet med hjalp av
parameter 004.
Varde: Funktion:
O Ingen aterstélining (NO RESET) [0] Nolistallning av kWh-réknare.
Aterstalining (RESET) [1] Beskrivning av val:
Aterstallningen startar nér datalaget
lAmnas. Kan inte véljas via seriebussen
(RS485).
Varde: Funktion:
O Ingen aterstallning (NO RESET) [0] Nollstéllning av drifttidsraknare.
Aterstéllning (RESET) [1] Beskrivning av val:

Aterstéliningen startar nér datalaget
lAmnas. Kan inte véljas via seriebussen
(RS485).

0 = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

014
Startage
(POWER-UP MODE)

Varde:

Auto aterstart vid lokal drift, anvand

lagrad ref (AUTO RESTART) [0]

0 Stoppad vid lokal drift, anvand

lagrad ref (LOC=STOP) [1]

Stoppad vid lokal drift, satt ref till O

(LOC=STP+REF=0) 2]

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.

Funktion:

Man kan vélja startlage for lokal start/stopp,
lokal referens (param 004) och |&s referens
(param 400, 401 eller 405) vid start
(néttillslag).

Beskrivning av val:

Auto aterstart vid lokal drift, anvand lagrad
ref valjs om man vill att apparaten ska
starta med de referenser/varden som gallde
da strommen brots.

Stoppad vid lokal drift, anvand lagrad ref
valjs om man vill att apparaten ska forbli
stoppad vid nattillslag tills startkommando
ges. Efter startkommandot kors apparaten
med lagrade referenser.

Stoppad vid lokal drift, sétt ref till O

véljs om man vill att apparaten ska forbli
stoppad vid néttillslag. Lokal referens
(param 004) och |as referens (param 400,
401 och 405) nollstalls.

Om man anvander fjarrmandvrering tillsam-
mans med funktionen |as referens vid nat-
franslag, nollstalls las referens vid nattill-
slag. Varvtalet ska darfor stéllas in med
funktionen varvtal upp (t ex param 406).
Obs! Vid fjarrmanovrering ar aterstartfunk-
tionen alltid "auto aterstart’. Om man vill att
apparaten ska forbli stoppad efter néttillslag
ska man vélja "pulsstart” i parameter 402.
Harvid kravs dock att startfunktionen inte
aktiveras.
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Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

015
Instéaliningsval,

programmering
(SETUP PROGRAM)

Véarde:

Fabriksinstalining  (FACTORY SET) [0]
Meny 1 (SETUP 1) [1]
Meny 2 (SETUP 2) [2]
Meny 3 (SETUP 3) [3]
Meny 4 (SETUP 4) [4]
O Meny=Parameter 001

(SETUP=P001) [5]

Man kan vélja vilken menyinstallning man
vill programmera (&ndra data i).

Det ar mojligt att programmera de fyra
menyinstaliningarna oberoende av vilken
meny VLT® kdrs med (vald i parameter
001). Detta géaller fér programmering med
tangentbordet och via seriebussen
(RS485).

Beskrivning av val:

Fabriksinstallning innehaller
fabriksinstéllda data och kan anvandas
som datakalla om 6vriga menyerna ska
stallas i ett kant lage. Spraket ar alltid
engelska.

Det ar inte mgjligt att &ndra data nar den
hér instéllningen ar vald.

Meny 1-4 ar fyra individuella menyer som
kan anvandas valfritt. De kan
programmeras fritt oberoende av vilken
meny apparaten kors med.

Meny = Parameter 001 &r det forval-da
varde som anvands normalt. Den héar
funktionen kan kopplas bort om man vill
programmera andra menyer &n den man
kor med under drift.

Obs!

Om man andrar data i en meny som
anvands paverkas apparatens funktion
direkt. Detta géller bade parameter 001
och 015.

0 = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

100
Last
(LOAD TYPE)

Vérde:

Variabelt moment lagt

(VT MODE-LOW) [0]
Variabelt moment medium

(VT MODE-MED) [1]
Variabelt moment hogt

(VT MODE-HIGH) [2]
VT lag CT start (VT LOW W/CT) [3]

VT medium CT start (VT MED W/CT) [4]
VT hog CT start (VT HIGH W/CT) [5]
Konstant moment (CT MODE) [6]
0 Konstant moment kompenserat

(CT WITH COMP) 7]
CT 4-kvadrant m slapningskomp

(CT W 4Q COMP) [8]

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.

Funktion:
Anpassning av frekvensomformarens U/f-
forhallande till belastningens moment.

Beskrivning av val:

Variabelt moment (VT) Iagt, medium eller
hogt valjs om belastningen ar kvadratisk
(centrifugalpumpar, flaktar). Valet av
momenttyp bér goras for problemfri drift,
lagsta mojliga energiférbrukning och
lagsta mojliga ljudniva.

Variabelt moment (VT) I&gt, medium eller
hogt med konstant moment (CT) vid start
valjs om det finns behov av ett stérre
startmoment an det som kan uppnas med
de tre forstnamnda alternativen. Kurvan for
konstant moment fdljs tills den instéllda
referensen har natts. Darefter foljs kurvan
for variabelt moment.

Konstant moment utan startkompensering
ar ett belastningsoberoende U/f-férhallan-
de som anvénds for parallellkopplade
motorer och synkronmotorer.

Konstant moment med startkompensering
ar ett belastningsberoende U/f-forhallande
dar utspanningen 6kas vid stigande belast-
ning (strom) sa att en konstant magneti-
sering av motorn uppratthalls, samt for att
kompensera for forluster i motorn vid start.
Konstant moment med fyrkvadrants
efterslapningskompensering har samma
funktion som [7], men med efterslapnings-
kompensering bade vid motordrift och ge-
neratordrift. Efterslapningskompensering
vid generatordrift krdver sannolikt att
bromstillval/modul anvands. Efterslap-
ningskompenseringen ar dock endast
aktiv om funktionen har valts i parameter
101
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Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

101
Varvtalskontroll

(SPEED CONTROL)

102
Strémgréansstyrning
(Set cur.limit)

Varde:
Styrning (OPEN LOOP) [0]
O Efterslapkomp (SLIP COMP) [1]
Reglering (CLOSED LOOP) 2

Funktion:

Det ar mojligt att valja tre olika former av
varvtalsreglering: styrning, efterslap-
ningskompenserat och reglering.
Beskrivning av val:

Styrning valjs nar parallellkopplade motorer
eller synkronmotorer anvands, eller om
efterslapningskompensering inte dnskas av
nagot annat skal.
Efterslapningskompensering véljs vid nor-
mal drift d& man vill ha konstant motorvarv-
tal oberoende av belastningen.

Reglering véljs om man vill kéra med
processaterkoppling. Detta val kraver ocksa
val av arvardessignal-typ i parameter 114
(strém, spéanning eller pulser), samt install-
ning av PID-regulator i parametrarna 119-
125.

Vérde:
0 Forinstéllt varde
(PROGRAM.VALUE) [0]
Spanningssignal (10 VDC SIGNAL) [1]
Stromsignal (20 mA SIGNAL) [2]

0 = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.

Funktion:

Stromgransen kan stéllas in i parameter
209, och med hjélp av en strom- eller
spanningssignal i parameter 412 eller 413.
Beskrivning av val:

Forinstallt varde valjs nar man vill ha en fast
installd grans for strommen. Denna strom-
grans stalls in i parameter 209.
Spanningssignal véljs om man vill ha moj-
lighet att &ndra stromgransen under drift
med hjélp av styrsignal pa t ex 0-10 V pa
analogingang 53 (parameter 412). Har mot-
svarar 0 V en stromgrans pa 0% medan

10 V motsvarar vardet i parameter 209.
Strémsignal valjs pat ex 0-20 mA pa ana-
logingang 60 (parameter 413). Har motsva-
rar 0 mA en stromgrans pa 0% medan 20
mA motsvarar vardet i parameter 209.

Obs!

Startvillkoren (plint 18 och 27) méaste upp-
fyllas tillsammans med en varvtalsreferens
(ev digital ref parameter 205-208) for att
stromgransstyrningen ska kunna anvandas.
Varning!

Om de ovannamnda villkoren uppfylls nar
apparaten slas pa kan motorn rotera i upp
till 5 s, aven om strémgransen ar installd

till 0.
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Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

103

Motoreffekt
(MOTOR POWER)

104
Motorspanning (Uy.)
(MOTOR VOLTAGE)

105
Motorfrekvens (f)
(MOTOR FREQ)

Varde: Funktion:
(Beroende pé& apparaten) [0] Valav ansluten motorstorlek i KW. Det har
Underdimensionering [1] datavardet anvands bl a for automatisk
[0 Nominell storlek installning av évriga motorparametrar
Overdimensionering [2] (107-113).
Beskrivning av val:
Avlas markmotoreffekten i KW p& motorns
markplat och vélj detta varde. Om vardet
awviker kraftigt frn installningsmojligheter-
na valjs narmast lagre eller hégre varde
(under- eller 6verdimensionering). Parame-
trarna 107-113 maste sedan optimeras
manuellt med standardinstaliningar for
motorer pa 0,55-200 kW.
Vérde: Vélj den markmotorspénning (V) som
Endast 200-230 V apparater anges pa markplaten. Parametrarna
0 200V [0] 107-113 &ndras automatiskt. Alla varden
220V [1] kan adresseras via bussen. Det ar mojligt
230V [2] att valja motorspanningen 440 V till en
Endast 380-415 V apparater 400 V-apparat. Pa sa satt kan man fa
0380V [3] mer optimal motorspanning genom att
400V [4] tex anvanda en 440 V-motor pa 415V
415V [5] néatspanning. VLT® 3060-3250 &r fabriks-
Endast 440-500 V apparater instéalld till 500 V, vilket medfor att lagst
440V [6] 440V kan véljas som motorspénning,
0 460 V [7] men detta kan &ndras i parameter 650
500V [8] genom att datavardet éndras till samma
VLT®-typ, men 400 V natspanning.
Varde: Valj den markmotorfrekvens (Hz) som
50 Hz (50 Hz) [0] anges pa méarkplaten. Om en motor for
60 Hz (60 Hz) [1] 220/230V ansluts till en frekvensomfor-
87 Hz (87 Hz) [2] mare pa 380/415 V ska standardvardet
100 Hz (100 Hz) [3] (50 Hz) andras till 87 Hz. Parametrarna

O (Beroende pa apparaten)

107-113 &ndras automatiskt.

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

106

Automatisk
motorinstallning
(AUTO MOTOR SET)

107
Motorstrom (ly.)
(Motor current)

108
Magnetiserings-
strom (ly)
(MOTOR MAG. AMP)

109
Startspanning
(START VOLTAGE)

Varde:

0 Fran (TUNING-OFF) [0]
Till (TUNING-ON) [1]

Om denna parameter stalls in pa till staller
frekvensomformaren automatiskt in kom-
penseringsparametrarna 108-113. Man
startar automatisk motorinstallning genom
att trycka pé om apparaten ar installd for
lokal mandvrering. Om apparaten ar
installd for fjarrmandvrering ska yttre
startsignal avges (plint 18 och 27). Efter
automatisk motorinstélining véaxlar vardet
automatiskt till "fran“ och apparaten loser
ut. Efter automatisk motorinstallning
overgar enheten till larmlaget dar den
[6ser ut och visar "AUTOTUN.OK" eller
"AUTOTUN.FAULT".

Enheten aterstalls genom att du trycker
pa [s=) eller aktiverar aterstallningsingangen
(par. 400, plint 16 eller par. 401, plint 17).
Automatisk motorinstallning kan utféras
med upp till 50% belastning pa motor-
axeln. Automatisk motorinstallning &ar
endast maéjlig pa motorstorlekar som kan
valjas i par. 103, och nér par. 103-105 ar
installda.

Varning! Motorn kors vid 20 Hz under
en del av installningen. Riktningen
bestams av reverseringssignalen pa
plint 19 (para-meter 403), seriebussen
(parameter 507), lokal rotationsriktning
(parameter 008) och referenssignalens
fortecken.

Varde:

I(D - I\/LT,MAX

Avlas markmotorstrommen p& motorns
markplat och stall in vardet i ampere.
Vardet anvands for olika berékningar i
frekvensomformaren, t ex den termiska
Overbelastningen och momentsignalen.

Varde:
0,3 - lun

Vardet anvands for berakning av t ex kom-
pensering och moment.

Om alltfor 1agt varde anges, dverkompen-
seras motorn sd att frekvensomformaren
|6ser ut.

Varde:
0,0 - (Uyn + 10%)

Motorspanningen kan stéllas in under
faltforsvagningspunkten oberoende av
motorstrémmen. Anvand denna parame-
ter for att kompensera for alltfor lagt
startmoment. Om flera motorer ar paral-
lellkopplade maste startspanningen
normalt hojas.

Varning! Om anvéandningen av
startspan-ning dverdrivs kan det leda
till magnetisk méattnad, motorover-
hettning och att frekvensomformaren
[6ser ut. lakttag darfor forsiktighet vid
anvandning av startspéan-ning.

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

110
Startkompensering
(START COMP.)

111
U/f-forhallande
(U/F RATIO)

112
Efterslépnings-

kompensering
(SLIP COMP.)

113

Negativ eftersldpnings-
kompensering

(NEG SLIP COMP)

114
Arvardessignal-typ
(FEEDBACK TYPE)

115
Displayvarde vid
min arvarde

(DIS VLU@MIN FB)

116
Displayvéardevid
max arvarde
(DIS VLU@MAX FB)

Varde:
0,00 - 99 V/A

Utspanningen regleras som funktion av
belastningen.

Om vardet satts for hogt kan VLT® [6sa ut
pga overstrom.

Varde:
0,00 - 20 V/Hz

Man kan anpassa utspanningen till motorn
linjart frén O till markfrekvensen (param
105).

Installningen ska endast andras om man
inte kan stélla in ratt motordata i
parametrarna 104 och 105.

Varde:
0,0 - 20%

Utfrekvensen @ndras som funktion av
belastningen.Varvtalets beroende av las-
ten kan darmed minskas.

Beskrivning av val:

N .
Param 112 ="y 100%

synkron
Exempel:
4-polig motor O Ngynkon= 1500 varv/min
Nmark =1420 varv/min 0O Negersip=80 varv/
min.

Param 112 = 80
1500

X 100 = 5,33 %

Om det instéllda vardet ar for hogt, dkar
varvtalet vid stigande belastning.

Anges i procent av markmotorfrekvensen
(parameter 105).

Varde:
0,00 - 20%

Om belastningen &r generatorisk ska
frekvensen minskas i takt med belast-
ningsokningen. Vardet kan vara ett annat
an i parameter 112. Parameter 100 ska
stallas till fyrkvadrant med efterslap-
ningskompensering [8].

Varde:
Spanning (VOLTAGE) [0]
O Strom (CURRENT) [1]
Pulser (PULSES) [2]

Vid anvandning av PID-styrning maste en
av ingangarna 17, 53 eller 60 anvandas
for arvardessignalen. Naturligtvis
blockerar detta val motsvarande typ av
referenssignal.

Varde:

0 - 9999 oo

Parameter 115 och 116 anvands for att
skala displayvisningen, som ar proportio-
nell mot transmittersignalen. Om en
transmitter exempelvis har ett omrade
fran 6 till 10 bar kan du mata in 6 i
parameter 115 och 10 i parameter 116.

Varde:

0 - 9999 0 100

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.

Vardet visas om “Digplay/éterkoppling”
har valts i DISPLAYLAGE.
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Dacifoll

Parameterbeskrivning

1.. Last och motor

117
Displayenhet
(DISPLAY UNIT)

119
FF-faktor

(FEED FWD FACTOR)

120
Regleromrade
(CONTRL RANGE)

121
Proportionell

forstarkning
(PROPRT / L GAIN)

122
Integraltid
(INTEGRAL TIME)

123
Derivatatid
(DIFFERENTL TIME)

124
Lagpassfilter
(LOWPASS FILTER)

125
Arvardesskalering
(FEEDBACK FAKTOR)

Varde: Valj mellan olika enheter for visning tillsam-
0 % (standard)[0] [20] mans med &rvardet.
°C [1] °F [21]  Stéllin i parameter 115/116.
PPM [2] PPM [22]
Pa [38] INnWG [23]  Skalering av displayvisningen utfors i
bar [4] Dbar [24]  parameter 115 och 116.
rpm [5] RPM [25]
I/s. [6] ogalls. [26]
ma/s. [7] fte/s. [27]
[/min [8] gal/min [28]
m3/min [9] ft&/min [29]
I/h [10] gal/h [30]
m3/h [11] ft/h (31]
kg/s. [12] LB/s. [32]
kg/min [13] LB/min [33]
kg/h [14] LB/h [34]
T/h [15] t/min [35]
m [16] FT (36]
Nm [17] LPFT [37]
m/s [18] FT/s. [38]
m/min [19] FT/min [39]
Varde: Feedforward-funktionen bestammer start-
0 - 500% 00 100% frekvensen i proportion till bérvardet.
Varde: Regleromradet (bandbredden) begransar
0 - 100% 0 100% utsignalen fran PID-regulatorn i procent av
fuax. Detta anger max avvikelse fran start-
frekvensen.
Varde: Snabb styrning erhalls nar vardet ar hogt.
OFF - 10,00 00,01 Vardet kan dock vara alltfor hogt sa att
processen blir instabil.
Varde: Snabb styrning erhalls nar integraltiden ar

0,01 - 9999 sek. (OFF) O (OFF) kort. Tiden kan dock vara alltfér kort s& att
processen blir instabil.
9999 = FRAN. Innebér att
integralfunktionen ar urkopplad.
Varde: Snabb styrning erhalls nar Derivatatiden ar
OFF - 10,00 sek. 0 OFF kort. Tiden kan dock vara alltfér kort s& att
processen blir instabil.
Nar differentieringstiden &r 0 sekund ar
D-funktionen urkopplad.
Varde: Arvardessignalen dampas med ett l1ag-
0,0 - 10,00 sek. 00,0 passfilter med en tidskonstant (1) pa
0 - 10 sek. 0 sek motsvarar inaktivt.
Varde: Anvands for anpassning av icke-optimal
0 - 500% 10100% arvardessignal.

[0 = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Parameterbeskrivning

2.. Referenser och granser

200
Frekvensomrade (fiange)
(FREQ RANGE)

201
Min frekvens (fun)
(MIN FREQUENCY)

202
Max frekvens (fyax)
(MAX FREQUENCY)

203

Joggfrekvens
(JOG FREQUENCY)

204

Digital referenstyp
(DIG. REF. TYPE)

205
Digital referens 1
(REF. 1 DIGITAL)

206
Digital referens 2
(REF. 2 DIGITAL)

207
Digital referens 3
(REF. 3 DIGITAL)

208
Digital referens 4
(REF. 4 DIGITAL)

Varde: Stall in frekvensomformarens maximala
00-120 Hz [0] utfrekvens.
0 -500 Hz [1]

Varde: Den utfrekvens som motsvarar min
0,0 - fyax 00,0 referens.

Varde: Den utfrekvens som motsvarar max

fun - france O beroende pé apparaten

referens.

Varde: En forinstalld utfrekvens. Joggfrekvensen
O-france 010 Hz kan vara lagre an min utfrekvens enligt
parameter 201, men begransas av install-
ningen for f,. | parameter 202.
Joggingfrekvensen kan aktiveres med
tangentbordet eller plint 29 (param 405)
Varde: Om summa valjs, adderas en av de digitala
0 Summa (SUM) [0] referenserna (parameter 205-208) som en
Relativ (RELATIVE) 1] procent av fya till de dvriga referenserna.

Extern till / fran (EXT. ON/ OFF) [2]

Varde:
-100,00% - +100,00% [0
Av fuax / analog referens

Varde:
-100,00% - +100,00% O
Av fuax / analog referens

Varde:
-100,00% - +100,00% 0O
Av fyax / analog referens

Varde:
-100,00% - +100,00% O
Av fuax / analog referens

Om relativ valjs, adderas en av de digitala
referenserna (parameter 205-208) som en
procent av de 6vriga referenserna.

Om extern till/fran véljs, adderas en av de
digitala referenserna inte till de 6vriga
referenserna.

Plint 29 (parameter 405) gor det mojligt att

véxla mellan de 6vriga referenserna och en
av de digitala referenserna (parameter 205-
208).

Obs! Fortecknet bestammer endast
rotationsriktningen nar extern till/fran
har valts.

Ovriga referenser &r summan av de ana-
loga, puls- och bussreferenserna.

En av de digitala referenserna valjs via plint

32 och 33 (param 406). Se nedanstaende
tabell.

Plint33 / Plint 32
0 0 Digital ref. 1
0 1 Digital ref. 2
1 0 Digital ref. 3
1 1 Digital ref. 4

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Dacifoll

Parameterbeskrivning

2.. Referenser och granser

209
Stromgrans (l,)
(CURRENT LIMIT)

210
Varning frekvens

1&g (f.ow)
(LOW FREQ WARN)

211
Varning frekvens

h6g (fuen)
(HI FREQ WARN)

212

Varning strom lag
(LO CURR. WARN)

213
Varning strém hog
(HI CURR. WARN)

214
Ramptyp
(RAMP TYPE)

Varde:
0,0 - it max O beroende

pa apparaten

Max tillaten utgangsstrom. Det fabriksin-
stallda vardet motsvarar en last p& 160%
av markmotorstorleken. Galler inte alla
typer. Installningar mellan 105% och 160%
far endast anvandas vid intermittent drift.
Om det installda vardet ar alltfor 1agt
startar inte motorn.

Varde:

0,0 - france 0o.0

Detta varde bestdmmer den undre
frekvensgransen f oy for frekvensomfor-
marens normala driftomrade (se sid 71).
Om utfrekvensen ar lagre an f o visar
displayen FREQ. VAR. LOW.
Signalutgangarna kan programmeras
att ge varningssignal (parametrarna
407-410).

Varde:

0,0 - franee ¥10% 0132 Hz

Detta varde bestammer den 6vre
frekvensgransen fy gy for frekvensom-
formarens normala driftomrade, se sid 71.
Om utfrekvensen ar hoégre an feg wion visar
displayen FREQ. VAR. HIGH.
Signalutgangarna kan programmeras

att ge varningssignal (parametrarna
407-410).

Varde:

010 - IVLT,MAX

0o,0

Detta varde bestammer den undre strom-
gransen I oy for frekvensomformarens
normala driftomrade, se sid 71.

Om utstrommen ar lagre an I oy visar
displayen CURRENT VAR. LOW. Man
kan programmera signalutgdngarna att
ge larmsignal (parametrarna 407-410).

Varde:

0,0 - IVLT,MAX U IVLT,MAX

Detta varde bestammer den 6vre strom-
gransen lyey for frekvensomformarens
normala driftomréde, se sid 71.

Om utstrémmen ar hégre an |y gy visar
displayen CURR VAR. HIGH.
Signalutgangarna kan programmeras
att ge varningssignal (parametrarna
407-410).

Vérde:
O Linjar (LINEAR)
Sinusform (S CURVE 1)
Sinus?form (S CURVE 2)
Sinus3-form (S CURVE 3)

Valj form for upprampen och nedrampen.
Sinusformerna ger mjukare start och

stopp av acceleration och retardation.
Sinusramperna kan inte stallas in i lika

sma steg som den linjara rampen, trots
att displayvisningen verkar kontinuerlig.

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
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Dacifoll

Parameterbeskrivning

2.. Referenser och granser

215
Uppramptid 1
(RAMP UP TIME)

216
Nedramptid 1
(RAMP DOWN TIME)

217
Uppramptid 2
(ALT. UP RAMP)

218
Nedramptid 2
(ALT. DOWN RAMP)

219

Frekvenshopp 1
(FREQ 1 BYPASS)

220

Frekvenshopp 2
(FREQ 2 BYPASS)

221

Frekvenshopp 3
(FREQ 3 BYPASS)

222

Frekvenshopp 4
(FREQ 4 BYPASS)

223
Frekvenshopp

bandbredd
(BYPASS B. WIDTH)

224
Switchfrekvens
(CARRIER FREQ.)

225 (version 3.0)
Utfrekvensberoende
switchfrekvens
(OUTPUT. SW. FREQ.)

Véarde:
0,00 - 3600 sek. O beroende pa

apparaten

Uppramptiden t, ar accelerationstiden
fran 0 Hz till markmotorfrekvensen,
forutsatt att utgdngsstrommen inte ar
hogre an stromgréansen (parameter 209).

Varde:
0,00 - 3600 sek. O beroende pa

apparaten

Nedramptiden t_, ar retardationstiden fran
markmotorfrekvensen till 0 Hz, forutsatt
att det inte uppstar éverspanning i
vaxelriktaren pga generatordrift av
motorn. Krav pa snabb bromsning kan
medfora att ett bromstillval maste
installeras.

Veerdi:
0,00 - 3600 sek. O beroende pa

apparaten

Den alternativa ramptiden aktiveras vid
start vid joggvarvtal via plint 29, param-
eter 405.

En startsignal far inte ha avgetts (t ex

plint 18, parameter 402).

Veerdi:

0,00 - 3600 sek. 0 beroende pa

Den alternativa ramptiden aktiveras vid
snabbstopp via plint 27, parameter 404

apparaten eller via seriebussen (RS485).
Varde: Vissa system kraver att vissa frekvenser
0 - france O france undviks p& grund av resonansproblem i
anlaggningen.
Vérde: Ange de frekvenser som ska undvikas
0 - france O france samt ange bandbredden i procent av
den angivna frekvensen.
Hoppbandet &r hoppfrekvensen +/- den
Varde: instéllda bandbredden.
0 - france O france
Varde:
0 - france 0 france
Varde:
0 - 100% 00,0
Varde: Det angivna vardet bestammer switch-
2,0 - 14,0 kHz 0 4,5 kHz frekvensen.
Andring av switchfrekvensen kan minska
ljudnivan fran motorn.
VLT® 3060-3250 och vissa aldre apparater
kan inte kéras med hogre switchfrekvens
an 4,5 kHz.
Obs! Switchfrekvenser 6ver 4,5 kHz
medfdr vissa begransningar, se sid 131.
Varde: Switchfrekvensen &ar beroende av utfrek-
0 OFF [0] vensen. Switchfrekvensen kan antingen
ON [1] véljas fast (OFF) eller avtagande med

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvénds i busskommunikation.

Okande utfrekvens (ON).
Max switchfrekvens bestams dock av
parameter 224.
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Dacifoll

Parameterbeskrivning

2.. Referenser och granser

225 (version 3.0) Varde:
Utfrekvensberoende Inte mojligt (DISABLE) [0]
switchfrekvens Hog switchfrekvens vid lag [1]
(OUTPUT. SW. FREQ.) hastighet (HIGH CARR @LO)

O Lag switchfrekvens vid lag [2]

hastighet (LOW CARR @LO)

Beskrivning av val:

Inte mojligt: Detta val ger en fast switch-
frekvens. Valjs nar LC-filter anvands (stall
in parameter 224 till vardet 4,5 kHz).

Hog switchfrekvens vid lag hastighet: Valjs
vid kvadratisk belastning. Funktionen
saknas i VLT 3060-3250. Vid 0-50% av
nominell utfrekvens ar switchfrekvensen
lika med vardet i parameter 224. | inter-
vallet 50-100% av nominell utfrekvens
reduceras switchfrekvensen till 4,5 kHz.
Funktionen kan minska ljudnivan fran
motorn.

Lag switchfrekvens vid 1&g hastighet:
Switchfrekvensen borjar vid 1,1 kHz vid 1&g
utfrekvens och Iagt stromvéarde. Over 8 Hz
Okar switchfrekvensen.

Varde
0,5 Hz-france

230
Bromslossningsfrekvens

(BRAKE OF FREQ.)

0 3Hz

Funktion:

Har véljer man vid vilken frekvens den yttre
bromsen ska lossas via rela 01/04.
Beskrivning av val:

Den elektromekaniska bromsen ska halla
fast motorn tills den valda frekvensen natts,
varvid bromsen lossas (tillférs spanning via
ettreld).

Om frekvensen vid ansluten startsignal
sjunker under det valda vardet bryts
spanningen till bromsen s& att den ater blir
aktiv.

Varde
0,5 Hz-france

231
Bromsinkopplings-
frekvens

(BRAKE ON FREQ.)

03Hz

Funktion:

Har valjer man vid vilken frekvens den yttre
bromsen ska aktiveras vid stopp via rela
01/04.

Beskrivning av val:

Den elektromekaniska motorbromsen ska
aktiveras (goras spanningslos) forst nar
frekvensen under nedramp nar det installda
vardet.

232 Varde Funktion:
Strém, minvéarde 0,0-I,yw 00,5 X lyac Har véljer man minstromvarde for lossning
(CURR. MIN VAL) ., avbromsen.
[ beroende pa  Beskrivning av val:
apparaten Bromsen lossas (tillfors spanning via ett
reld) nar minstromvardet har natts. Den har
funktionen blir aktiv forst nar tiden i para-
meter 233 10pt ut.
233 Varde Funktion:
Strém, fordrdjningstid 0,00 - 1,00 sek 0 0,10 sek Har véljer man fordréjningen for stromdover-

(CURR. DLAY TIME)

vakningen (i param 232).

Beskrivning av val:

Om motorstrémmen inte har uppnétt det
forvalda vardet i param 232 efter
tidsfordréjning aktiveras bromsen (gors
spanningslés). Om man valjer 0,0 sek
lossas bromsen forst nar den férvalda
minstrdmmen har natts.

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.
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Dacifoll

Parameterbeskrivning

3.. Funktioner och timers

300
Bromsutrustning
(BRAKE OPTION)

301
Startfrekvens
(START FREQ.)

302
Startfordrdjning
(START DELAY)

303
Hogt startmoment
(HI START TORQ)

304
Natfel
(POWER FAIL)

305
Flygande start
(FLYING START)

Varde: Parametern anvands tillsammans med
0 Anvéands inte (NOT APPLIED)  [0] bromstillvalet och bromsmotstandet.
Anvands (APPLIED) [1] Hogre mellankretsspanning tillats under
bromsning.
Varde: Stall in den startfrekvens vid vilken motorn
0,0 - 10 Hz 00,0 ska starta (kan anvandas vid t ex
hisstillampningar).
Varde: Frekvensomformaren startar med startfrek-
0,0 - 1 sek. 00,0 vensen (parameter 301) och inleder upp-
rampen nar startfordréjningen har 16pt ut.
Vérde: Stall in den tid som det hdga startmomen-
0,0 - 1 sek. J0,0 tet behdver vara aktiverat.
Ett hogt startmoment betyder att en strém
som ar dubbelt s& htg som stromgransen i
parameter 209 tillats. Strommen begransas
dock av vaxelriktarens skyddsgrans.
Varde: Vélj en av tre nedrampfunktioner for att
O Okontrollerat stopp (STOP) [0] hantera natavbrott. Effekten &r beroende
Nedramp 1 (RAMP STOP) [1] av lasten och natspanningen fore avbrottet.

Nedramp 2 (ALT.RAMP STOP) [2]

Beskrivning av val:

Okontrollerat stopp: Motorn fortsatter att ga
med valt varvtal tills styrsystemet lser ut.
Nedramp 1: Motorn saktas ned omedel-
bart (parameter 216) tills styrsystemet
[6ser ut.

Nedramp 2: Motorn saktas ned omedel-
bart (parameter 218). Om nedramptiden &r
kort kan motorns generatoriska verkan
forse elektroniken med energi s att
styrsystemets trippning fordrojs.

Vérde:
0 Anvands inte (DISABLE) [0]

OK-samma riktning(SAME DIRECT) [1]
OK-bé&da riktningarna

(BOTH DIRECT) 2
Stopp fore start (DC-BRAKE 1ST) [3]

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.

Funktion:

Parametern anvands nar VLT® kopplas in
pa en roterande motor (t ex efter ett
strdmavbrott). Funktionen har optimerats
for switchfrekvensen 4,5 kHz. Om man
véljer en annan switchfrekvens kan funktio-
nen fallera.

Beskrivning av val:

OK - samma riktning: Valjs om motorn
endast kan rotera i en riktning vid
inkoppling.

OK - bégge riktningarna: Valjs nér motorn
endast kan rotera i bada riktningarna vid
normal inkoppling.

Stopp fore start: Valjs om man vill stoppa
motorn med hjalp av DC-bromsning innan
motorn accelereras till 6nskat varvtal. DC-
bromstiden ska stéllas in i parameter 306.
Den valda funktionen aktiveras enligt
diagram pa sid 72.
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Parameterbeskrivning

3.. Funktioner och timers

306
DC-bromstid
(DC-BRAKE TIME)

307

DC-bromsens tillslags-
frekvens vid stopp
(DC-BRK ON FREQ)

308
DC-bromsspanning
(DC-BRK VOLTAGE)

309
Aterstallningslage
(RESET MODE)

310
Trippfordrojning vid
stromgrans

(TRIP DLY@ C.LIM)

311
Trippfordrojning vid
véaxelriktarfel

(TRIP DLY@FAULT)

Varde:
0,0 - 60 sek. 0 0,0
Varde:
0,0 - fRANGE 0o,0
Varde:
0,0-50V O beroende pa

apparaten

Programversion 3.11
Varde:

0,0-50V 0 o,0

Om statorn i en asynkron motor matas
med likspanning uppstar ett bromsmo-
ment. Valj varaktigheten hos den patryckta
likspanningen (306). Tank pa effektut-
vecklingen i motorn. Det termiska motor-
skyddet uppdateras ocksa vid DC-brems-
ning. Valj den utfrekvens dar du vid ned-
rampning till stopp vill att DC-broms-
ningen ska bdérja (param 307). Parame-
trarna 306 och 307 far inte vara 0 om DC-
bromsen ska aktiveras. DC-bromsen kan
ocksa aktiveras via plint 27 (parameter
404). Bromsmomentet ar beroende av
den valda DC-broms-spéanningen (param
308).

Varning!

Alltfér hogt varde kan skada motorn
pga Overhettning.

Efter start av motorn maste startsignalen
vara aktiv innan en stoppsignal aktiverar
DC-bromsning.

Vérde: .
O Manuell aterstallning (MANUAL) [0O]

Auto &terstallning (AUTOMATIC X1)[1]
Auto aterstallining (AUTOMATIC X2)[2]
Auto aterstallining (AUTOMATIC X3)[3]
Auto &terstallning (AUTOMATIC X4)[4]
Auto aterstalining (AUTOMATIC X5)[5]
Auto aterstalining (AUTOMATIC X6)[6]
Auto aterstalining (AUTOMATIC X7)[7]
Auto aterstallning (AUTOMATIC X8)[8]
Auto aterstalining (AUTOMATIC X9)[9]
Auto aterstallning

(AUTOMATIC X10) [10]
Start blockerad (START BLOC.) [11]

Om frekvensomformaren ska ha automa-
tisk aterstéllning véljs automatisk aterstall-
ning 1-10.

Varning!

Motorn kan starta utan forvarning. Valj
hur manga ganger frekvensomformaren
ska aterstallas automatiskt efter
urkoppling inom 20 min.

Start blockerad medfér att aterstart inte
utfors efter tripp.

Start blockerad fungerar endast vid serie-
kommunikation eftersom aterstart endast
kan goras via bussen. Om Start blockerad
valjs utan att bussen anvands, blockeras
aterstarten.

Start blockerad medger samma status-
tabell som i PROFIBUS nar styrordet &r
TILLL, TILL2 eller TILL3.

Statustabellen finns i PROFIBUS-doku-
mentationen, MG.10.AX.07.

Varde:

0,0 - 60 sek. (OFF)  [JOFF

Nar frekvensomformaren kanner att ut-
gangsstrommen overskridit strom-
gransen Iy (parameter 209) vantar den
pa tripp. Ange hur lange du vill att
frekvensomformaren ska vénta innan
den stoppar. FRAN betyder att tiden &r
oandlig.

Vérde:
0 - 35 sek. O beroende pa

apparaten

Programversion 3.11:
Fast underspanning [ 25 sek
Overspanning 0 0 sek

O = Fabriksinstallning. Text inom () = displaytext.
Siffrorna inom [ ] anvands i busskommunikation.

Nar frekvensomformaren registrerar en
over- eller underspanning i vaxelriktaren
vantar den pa tripp.

Ange hur lange du vill att frekvensomfor-
maren ska vanta innan den stoppar.

Obs! Om detta varde minskas fran
fabriksinstéllningen kan det tankas att
apparaten indikerar fel vid
spanningstillslag (underspanning).
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